PR-7. Posti rihtimine. Vertikaalsuse kontroll. PGranda, seinte, lagede
teostusmoodistamine.

Ulesanne 1: Posti rihtimine vertikaalasendisse (ihe tahhiimeetriga. Tapsemad t66d nt
mitmekorruseliste hoonete puhul tuleb teha kahe tahhiimeetriga ristseisudest. Uhekorruseliste
laohoonete puhul véib kasutada Ghest tahhiimeetri asendist rihtimist. Vt V. Kala , Ehitusgeodeesia”
ptk 3.3.

Plumbing a multi-storey column Plumbing the centre
by using a theodolite line of the column

Figure 11.62 = Control of column verticality using two theodolites.

Proovi rihtida vertikaalasendisse tahhiimeetri abil nivelleerimislatt, kontrollides viseerimiskiire
suunalist vertikaalust DR m&6tmise abil (joonepikkuse horisontaalprojektsioon posti all ja Gileval
peavad olema vordsed), viseerimiskiire suunaga risti oleva suuna vertikaalsust saab kontrollida
niitristiku vertikaalniidi abil. Seda tee algul Rv asendis (F1 asendis). Kontrollida rihtimist ka pikksilm
Rp asendis (F2). Kontrolli, kas parast rihtimist on lati vesiloodi mull keskel.
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Figure 11.63 = Control of column verticality
using one theodolite (reproduced from the
CIRIA book Setting Out Procedures, 1997).

Ulesanne 2: Vertikaalsuse, tdisnurksuse ja paralleelsuse kontroll joone markimise funktsiooni abil.

Postide vertikaalsuse madramise kohta loe Vt V. Kala ,,Ehitusgeodeesia“ ptk 3.5. Nii vertikaalseks
rihtimisel kui ka vertikaalsuse kontrollimisel tuleb t3siselt arvestada nn parallaksi veaga, mille teket
on iseloomustatud jargneval joonisel:
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Joonis 3.6, Parallaksi vea teke



Kontrollime klassis akendepostide paralleelsust alumises ja tilemises |Gikes ja samuti iga Gksiku posti
vertikaalsust. Seda teha joonele mahamarkimise programmiga. Orienteerida tahhiimeeter sama
seina alumises |0ikes tahistatud kahe margi abil ,,Refline” meetodiga.

Kaugus referentsjoone alguspunktist referentsjoone sihis on ,Station” ja kaugused referentsjoone
suhtes vertikaalsihis on V.Dist. Halbed referentsjoone suhtes horisontaalsihis on H.Offset. Vt videot
https://www.youtube.com/watch?v=f12NFNKHHx4.

Postide vertikaalsuse kontrollimisel hadlbed vertikaalsuunas (,,Station®) Ghel posti serval alumises ja
Glemises 10ikes peavad olema vordsed, tlemise 18ike ja alumise 10ike halvete erinevus on posti halve.
Postide paralleelsuse kontrollil hdlbed horisontaalsuunas (H.Offset) peavad olema vordsed. Seda
iseloomustab jargmine joonis:
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Kui orienteerimiseks kasutatud Refline on risti kontrollitava seinaga, siis H.Offset vaartus naitab, kas
sama posti serv lilemises ja alumises |6ikes on thel vertikaalil (posti Gihel serval alumises ja Glemises
|6ikes peaks olema sama vaartus, posti vertikaalhadlve on tlemise 16ike H.Offset ja alumise 16ike H.
Offset vahe). Kas k&ik postid on tihel sirgel (paralleelsed) naitab Station vaartus, kdikidel postidel
peaks olema ihesugune nihe Refline alguse suhtes. Seda iseloomustab jargmine joonis:
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https://www.youtube.com/watch?v=f12NFNKHHx4

Ulesanne 3: Méaéra klassi seina nihked vertikaaltasandi suhtes kasutades ,Measure points on plane”
funktsiooni.

Selles lilesandes madrame kas klassi sein on vertikaalne. Jatka sama instrumendi orienteerimisega
mis eelmises Ulesandeski. Esmalt tuleb defineerida kolme punkti abil vertikaaltasand. Mddda DR-
funktsiooniga seinal kolm punkti (kaks all servades ja tiks tleval keskel).

@ s3

@ s1 @ Ss2

Niid defineeri nende punktide abil vertikaalpind ,,Measure points on plane” -> ,Select plane
definition points” ->, Add“ -> ,,Select from list”:
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Siis ,Calc” ja ,Vertical“. ,Residual veerus ndeme, kui hasti sobib vertikaalne pind kolme punktiga
(halbed ristisuunas tasandiga). ,,Continue“-ga edasi minnes saame modtmismenilisse:
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Hakkame modtma, valides seinal ~50...100 cm intervalliga punkte (ligikaudu ruudukujulise vorgustiku
kujuliselt). Abiks on ndhtava laserkiire kasutamine. Parast méotmist saadud ,Perpendicular delta”
naitab mdddetud punkti hdlvet vertikaaltasandist risti vertikaaltasandiga:
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T66 tulemusena esita kokkuvote:
Ul. 1: Kuidas kais posti rihtimine vertikaalasendisse tahhiimeetri (ihes asendis.

Ul. 2: Esita 1) teostusjoonis, kus on esitatud postide hilbed vertikaalsuunas posti lilemise |13ike
suhtes, 2) teostusjoonis, kus on esitatud postide alumise ja tGlemise I6ike hilbed referentsjoone
suhtes.

Ul. 3: Esita teostusjoonis pinna hilvete kujul. Halbed saad ,,Points on plane report“-st, kus hilbed on
lahtris ,Perp.Delta”. Naide:
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