PR-5. Ehitise kbrguse maaramine

Tee viliarvutisse t66 PR-5. Antud t66s voib kasutada suvalise koordinaatsiisteemi seadistus (mddtkava
tegur = 1.00000000000) ja joonepikkused koordinaattasandil (Grid)).

Ulesanne 1: Miirame Metsamaja &ppehoone suhtelise kdrguse ja absoluutse kdrguse prismata
mootmise (DR —direct reflect) meetodil. Instrument paigaldada kdrguse mootmiseks sobivasse punkti,
nii et ndha oleks ka Metsamaja reeper 94601 (Hena00 = 49.4113 m). ja orienteerida suvalises
koordinaadistikus (nt Station Setup-ga, jaama koordinaadid X=100, Y=100, H=10, ldhteasimuut 0°,
modda ainult suund). Jaamale tdpse kdrguse saamiseks viseeri pdrast orienteerimist reeperile ja
maara korguskasv. Arvuta reeperi suhtes kdrgus jaamale (kui instrumendi kGrgus sisestasite null, siis
pikksilma pooramistelje ja vertikaaltelje ristumispunkti). Korrigeeri jaama kdrgus point manageris
Oigeks. Nlld saad hoonele maarata tapse kdrguse EH2000 slisteemis. Selleks suunata hoone alla (vt
allpool maéaruse §30(1) ja Ules, kahe kdrguse vahe on hoone k&rgus. Kokku teha m6tmist 3x, see on
kontrolliks, sest laser vGib peegelduda ebadigest kohast.

Korguse maaramisel lahtume MTM maarusest ,Ehitise tehniliste andmete loetelu ja arvestamise
alused”:

§ 30. Ehitise kbrgus

(1) Ehitise kbrgus on ehitise suurim vertikaalmddde ehitist vahetult imbritsevast maapinnast voi
katendist ehitise kdrgeima tarindi kBrgeima punktini, vbtmata arvesse kohalikke vaiksemaid
stivendeid ja kdrgendusi.

(2) Ehitise absoluutne kdrgus on riiklikus kdrgusstisteemis maaratud kdrgusarv ehitise kérgeima
tarindi kérgeima punktini.

(3) Maapinna kalde puhul arvestatakse ehitise kdrgust ehitist vahetult Umbritseva maapinna
minimaalse ja maksimaalse kérguse aritmeetilisest keskmisest.

(4) Ehitisel paiknevat tehnoseadet ja -siisteemi ning selle osa, sealhulgas korstnat, antenni ning
valireklaami ja muud taolist ehitise k6rguse hulka ei arvestata.

T66 tulemusel too vilja:

Trigonomeetrilise nivelleerimisega maaratud hoone kdrgus: ..........cccceveuveee m
Trigonomeetrilise nivelleerimisega maaratud hoone absoluutkdrgus: .............c.cceeeceom
Hoone k&rgus EHR-i jargi: .....ccccceveveueeeen. m

Hoone kdrgus https://3d.maaamet.ee/kaart/ jargi: .....cc.coevereveereeem

Hoone absoluutkdrgus LIDAR maakatte mudeli pohjal: ...................... m

Erinevate meetodiga saadud hoone kdrguse vordlev analids:



