PR-1. Trimble tahhlimeetri ja tarkvara meeldetuletus. Instrumendi
orienteerimine ehitise telje jargi ja paralleeljoone mahamarkimine

Situatsioon: oletame, et teil on objektile maha margitud ehitise telg ja on vaja maha markida teljega
paralleelne joon teljest x-meetri kaugusele.
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Uuri eelmise aasta Elektrontahhiimeetria aruandeid tahhimeetri orienteerimise kohta ja
tuleta meelde Trimble Access (TA) tarkvara. Tuleta ka meelde prisma konstandi, prisma
korguse ja instrumendi korguse mdisted ja nende roll digete tulemuste saamiseks!

Loo Ehitusgeodeesia projekt oma rithma jaoks (EHGEO25_R¥*, * - rthma nr) ja sinna alla t66
PR-1. PR-1 teeme suvalises susteemis, kasutades modtkavategurit 1,00000 ja ,Grid“ tasandit.
Meie suvalise siisteemi tugipunktid on 2B5 seinamargid (olgu nt S1 ja S2). Uhele nendest
anna koordinaadid X=1000 m ja Y=1000 m ja H=10 m (Key in)

Oletame nuiid, et asud seinamargid S1, S2 on maha margitud hoone telje punktid.
Orienteerime oma suvalise slisteemi nii, et hoone telg on orienteeritud X-telje sihis, kahe
Xkoordinaadi juurdekasv on punktide vahekaugus, Y-koordinaatide juurdekasv on null (0 m).
Selleks orienteerime tahhlimeetri S1 ja S2 jargi kasutades Refline meetodit.

Selleks paneme tahhimeetri klassi punkti (tdhist nt AJUT1), kust on ndha nii S1 kui S2 ja
moodame kaugused ja suunad nendele punktidele.

Peale seda on tahhiimeeter orienteeritud meie lokaalses hoone suvalises siisteemis (hoone
telg on sisteemi X-teljeks). Teise seinapunkti S2 X-koordinaat on saadud liites S1
Xkoordinaadile S1-S2 vahekauguse (tahhlimeeter arvutab automaatselt). S1 ja S2
Ykoordinaadid on vordsed. Vaata seda Point Manageris. Sellise lokaalse slisteemi saab
geodeet objektil alati lihtsamate tilesannete lahendamiseks ise luua, mis valdib L-Est97
pikkade koordinaatide numbrite kasutamist.

Edasi teeme kontrolliks kaudse S1 ja S2 vahekauguse m&6tmise. MGGdame ,Measure topo”
funktsiooniga S1 ja S2-le suunad ja kaugused. Arvutame S1 ja S2 suundade vahel
horisontaalnurga (TV-EV)

Kui kaugused ja nurk on olemas, arvutame TA COGO funktsiooniga , Triangle Solutions”
kauguse S1 ja S2 vahel:
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9) Teise llesandena margime S1-S2 joonega (iiks hoone telg!) paralleelse joone (ofset 5 m klassi
poole). Kasutame meetodit ,,Stake out line“ ja , To the line”. NB! Me margime paralleelset
joont. Kaks punkti defineerivad joone! Kus tapselt punktid sellel joonel asuvad, pole antud
lilesandes oluline! Selle voib iga brigaad ise valida. St nulli tuleb viia H.Offset, kus tapselt
Station asub (st mis vddrtused sinna tulevad), pole tahtis. 10) Void eelnevalt paralleeljoone
ka valiarvuti ekraanil joont kopeerides luua:

@ Trimble Access , o
—_— A% | 17:14
— 19/08 4400
A 152 [tj Offset line +*
1
@ Horizontal offset
[5.000m | »
Q s1ls2 Vertical offset
Q 0.000m >
Line name
Q Il Lineooo1
1 Y
@; s1 Code
? >
. sm_ Al
Esc Options Enter

Ja siis valides joone ja ,Stake out line“ ja ,Stake to the line”.

Maha margitud punktid mddda lle ja salvesta koordinaadid mahamarkimise akti jaoks

11) Ekspordi koordinaadid ja Survey Raport.

12) T60 tulemusena esitada: ,Survey Raport” ja mahamarkimise akt pdf-failina. Mahamarkimise
akti kohta loe Moodlesse lisatud materjalidest. Mahamarkimise akti nGuded toetuvad:
https://www.riigiteataja.ee/akt/105072023312 §11.
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